UNIVERSIDADE FEDERAL DE OURO PRETO
DEPARTAMENTO DE COMPUTACAO

PROGRAMA DE DISCIPLINA

K

N
il G
>

Nome do Componente Curricular em portugués: Cédigo:
Sistemas Embutidos BCC425

Nome do Componente Curricular em inglés:
Embedded Systems

Nome e sigla do departamento: Unidade académica:
Departamento de Computacédo (DECOM) ICEB

Carga horéria semestral: Carga horaria semanal tedrica: Carga horaria semanal prética:
60 horas 2 horas/aula 2 horas/aula

Ementa:

Aritmética inteira, de ponto fixo e ponto flutuante; arquitetura de computadores e microcontroladores;
programacédo de microcontroladores em C e Assembly; conceitos de entrada e saida para
microcontroladores; uso de maquinas de estado finito na solu¢ao de problemas de programacao;
programacéo de aplicacbes com teclados, displays de cristal liquido e sete segmentos; interface com
atuadores (motores); conversor analégico para digital (ADC) e digital para analégico (DAC); conceito
de interrupgdes e Timers; transmisséo de dados; projeto de Sistemas Embutidos.

Contetdo Programatico:

e Apresentacdo do plano de curso e Introducao
* O que é um sistema embarcado
» Tipos de sistemas embarcados

* Representacdo numérica
e Inteira
* Ponto fixo
* Ponto flutuante

« Linguagem C e ferramentas
« Compilador
* Linker
» Loader

» Revisdo de arquitetura de computadores e introducéo a arquitetura dos microcontroladores
* Arquitetura
e Conjunto de instrucdes
* Programacéao
» Assembly para microcontroladores

* Interface bésica de Entrada/Saida

* Botbes

» LEDs (Light Emitting Diode)
» Displays

* Segmentos

« LCD

* Interface basica de entrada/saida com atuadores: Motor de C.C
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* Motor de Passo

* Servo Motor

« Interface Analdgica

« ADC (Analog to Digital Converter)
« DAC (Digital to Analog Converter)
*  PWM (Pulse Width Modulation)
Interrupcdes e Timers

» Conceito

e Programacéo

* Problema com compartilhamento de recursos
Comunicacgéo Serial:RS232

e |12C (Inter-Integrated Circuit)

» SPI (Serial Peripheral Interface)

» CAN (Controller Area Network)
Projeto de sistemas embarcados
Metodologia para modelagem
Maquinas de estados finitos

Ciclo de desenvolvimento de software
Diagramas de fluxo de dados
Statecharts
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2002.

Bibliografia Complementar:

SOUZA, David José de. Desbravando o PIC: ampliado e atualizado para PIC16F628A. 9. ed. Sao
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WILMSHURST, Tim. Designing embedded systems with PIC microcontrollers: principles and
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York: Prentice Hall, 2011.
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